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INNOWACYINE
ROZWIAZANIA

BAZUJACE NA INNOWACYJNYCH ROZWIAZANIACH TECHNOLOGICZNYCH,
BARDZO DOKEADNIE PRZEMYSLANE STANOWISKA RohoAre, STANOWIA
BOGATA OFERTE ROZWIAZAN DO OSIAGANIA CELOW BIZNESOWYCH
NASZYCH KLIENTOW.

WYSOKA WYDAJNOSC PRACY, ELASTYCZNOSC, NIEZAWODNDSC ORAZ
NIEDOSCIGNIONA JAKOSC SPAWANIA, KTORA £ACZY SIE Z RELATYWNIE
NISKIMI NAKEADAMI FINANSOWYMI TO CECHY, KTORE DEFINIUJA NASZE
STANODWISKA.
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| ZROBOTYZOWANE STANOWISKA SPAWALNICZE RaboArc

Oferta zrobotyzowanych stanowisk spawalniczych RoboArc zawiera sprawdzone w przemysle warianty, do spawania robotami spawalniczymi szerokiego
wachlarza elementéw. Biorac pod uwage gabaryty | mase detali, dobieramy robota oraz odpowiednie elementy peryferyjne, w oparciu o wynik symulacji
offline. Dzigki temu nasze propozycje bardzo dobrze odpowiadajg na potrzeby Klientow.

Standardowo, kazda cela RoboArc wyposazona jest w robota spawalniczego, zrodie pradu wraz z osprzgtem, automatyczng stacje czyszczenia palnika
oraz stacjonarny stot spawalniczy lub pozycjoner, do manipulowania spawanym elementem. Wigkszosc cel posiada dwie strefy pracy, dzieki czemu
wydajnosé wzrasta, a praca na nich jest ciggla - w momencie, gdy robot spawa, na przeciwnej stronie odbywa sie wymiana elementéw. Zadbalismy
réwniez o elastycznosé. Cele RoboAre posiadajg modutowa budowe, a calosc znajduje sig na wspdlnej platformie podiogowej, co gwarantuje tatwe
pozycjonowanie i wygodny transport. Mobilnosé stanowisk umozliwia ich sprawna instalacje na hali produkcyjnej i ewentualng relokacje. Natomiast
system centralne] dystrybuciji energii sprawia, ze wszystkie elementy stanowiska zasilane s3 z jednego miejsca, co w efekcie oznacza jeden przewod
zasilajacy dla calego stanowiska RoboArc.

W zakres dostawy wchodzi¢ moze réwniez kompleksowe oprzyrzadowanie do powtarzalnego i pewnego bazowania komponentow do spawania, a takze
zadaszenie | odciag dyméw spawalniczych

ZAPROJEKTOWANE BY StUZYC

Elastycznose i modulowosd towarzyszy roéwniez poszczegdlnym elementom wehodzgcym w sklad wyposazenia naszych stanowisk. Na szczegolng
uwage zastuguja pozycjonery. Ich medulowa budowa powoduje, ze uzytkownik w dowolnym momencie moze z dwéch pozycjonerow jednoosiowych
uzyskac pozycjoner dwuosiowy, badz odwrotnie. W dowolnym momencie réwniez, stanowisko o tacznej ilosci np. 8 osi, moze zostac rozbudowane

o kolejne osie, stanowigce dodatkowe stopnie swobody. To wszystko oczywiscie przy peinej synchronizacji ruchéw z robotem! Integrowane przez nas
roboty wiodgcych producentdw jak: FANUC, KUKA | KAWASAKI, posiadajg tatwos¢ kemunikacji z dowolnym producentem Zrodet spawalniczych.

Do najbardziej zaawansowanych nalezg: FRONIUS, KEMPPI | SKS. Dedykowane oprogramowanie w wersji ARC znacznie utatwia programowanie
aplikacji spawalniczych

Kazda cela przystosowana jest do szybkiego przezbrajania produkcji. Blaty stotow spawalniczych lub tarcze pozycjonerow posiadajg szereg
powtarzalnych otworéw o ustalonym rozstawie do przykrecania i kotkowania przyrzadow spawalniczych. Istnieje mozliwosé zastosowania systemu
do automatycznego wykrywania przyrzadéw przez robota. Wowczas przezbrojenia ogranicza sig jedynie do montazu przyrzadu | wpiecia wtyczki
przemystowej, a system juz sam wybiera odpowiedni program do spawania. Kazdy oferowany przez nas robot posiada wlasne Srodowisko offline

do symulacji komputerowej | zdalnego tworzenia programow roboczych. Zaleta tej metody jest przede wszystkim oszczednosc czasu programowania,
bez fizycznego zajmowania i przerywania pracy robota.

SIMPLE & FRIENDLY

Pomimo wysokiego poziomu zaawansowania, stanowiska RoboArc zostaly zaprojektowane pod katem ich przyjaznej obstugi i programowania.
Elastycznost uzytkowania w znacznym stopniu wplywa na osiaganie maksymalnych korzysci bez ponoszenia dodatkewych kesztéw. Funkcjonalnesciag
wyrézniajaca cele RoboArc na tle kenkurencyjnych rozwigzan jest zintegrowany interfejs sterujacy i nadzorujacy wszystkie elementy stanowiska.

Z panelu HMI operator jest zdolny monitorowaé oraz sterowa¢ niemal kazdym urzadzeniem wehodzacym w skiad stanowiska. Wysoki stopieri
automatyzacji minimalizuje liczbg czynnosci zwiazanych z obstugg celi, co realnie wplywa na wzrost wydajnosci oraz niezawodnosé, ktérej dorownac
moze tylko nasze wsparcie techniczne.

TESTY, WDROZENIE, SZKOLENIA | WSPARCIE

Stawiamy na komfort i zminimalizowanie ryzyka inwestycji do absolutnego minimum. W zwigzku z tym, przed decyzja. proponujemy wykonanie testow
spawania na dostarczonych przez Klienta detalach. Whioski z przeprowadzonych préb na "zywym organizmie dajg przejrzysty obraz Inwestorowi
o zasadno$ci robotyzacji. Nastepnie kazda zainstalowana cela ReboArc jest przez nas kompleksowo wdrazana do produkgii.

Oferujemy petny pakiet elastycznych szkolen o réznym poziomie zaawansowania. Ponad to w okresie startu produkgji nasz inzynier jest do Paristwa
dyspozycji na miejscu, w formie asysty dla $wiezo przeszkolonych pracownikow. Pomaga to szybko oswoié wiedze operatorowi lub programiscie
z nowego sprzetu, a Firmie zapewnia soft start produkcji zrobotyzowanej.

Na wszystkie stanowiska RoboArc udzielamy 24-miesigcznej gwarancji. Natomiast w okresie pogwarancyjnym zapewniamy wsparcie serwisowe
i dostep do czesci.

Dzieki wspomnianym atutom, cele RoboArc to skuteczna forma utrzymania konkurencyjnosci w
stasunku do coraz trudniejszej sytuacji na rynku. Ujednolicenie wydajnosci, zwiekszenie kontrali nad
jakoscia, optymalizacja zuzycia materiatdw spawalniczych, redukcja kosztaw zwiazanych z zapewnieniem
bezpieczeristwa na szkodliwym stanowisku pracy, czy wreszcie pozbycie sie problemu z dostepem do
wykwalifikowanych spawaczy, to tylko niektdre pozycje z szerokiej listy zalet, ktdre przemawiaja za
inwestycjg w stanowiska RoboAre.

Dazymy do tego, aby Klient swiadomie i z petnym przekonaniem dokonal wlaéciwego wybaru z oferty
rynkowej, w ktdrej cele RoboArc oferuja najwiecej.
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Zasieg robota 1400 — 2100 mm

Stét [ pozycjoner Stét stacjonarny, ewentualnie pozycjoner
1-osiowy lub 2-osiowy

Dopuszczalne obcigzenie 125 - 2000 kg

Zrodio spawalnicze (opcjonalnie)
Osprzgt spawalniczy, palnik (opcjonalnie)
Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Ochrona wyposazenia (opcjonalnie)

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric
Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS
Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann
System bezpieczenstwa kontrolera,

panel operatora, bariery $wietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner

Zasieg robota 1400 - 2100 mm

Stét [ pozycjoner Stét stacjonarny, ewentualnie
2x pozycjoner 1-osiowy

Dopuszczalne obcigzenie 125 — 1000 kg na strong

Zrédto spawalnicze (opcjonalnie)

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric

Osprzet spawalniczy, painik (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS

Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann

Ochrona wyposazenia (opcjonalnie)

System bezpieczenstwa kontrolera,
panel operatora, bariery Swietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner

Zasigg robota 1400 - 2100 mm

Stét [ pozycjoner Stét stacjonarny, ewentualnie
2x pozycjoner 1-osiowy

Dopuszczaine obcigzenie 125 - 1000 kg na strong

Zrédto spawalnicze (opcjonalnie)

Fronius, Kemppi, SKS, Linceln Electric

Osprzet spawalniczy, painik (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS

Stacja czyszczgca (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann

Ochrona wyposazenia (opcjonalnie)

Zasieg robota

Stét / pozycjoner

Dopuszczalne obciazenie

Zrodio spawalnicze (opcjonalnie)
Osprzet spawalniczy, painik (opcjonalnie)
Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Ochrona wyposazenia (opcjonalnie)

System bezpieczenstwa kontrolera,
panel operatora, bariery $wietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner

1400 - 2100 mm

St6t obrotowy

125 - 500 kg na strong

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric
Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS
Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann
System bezpieczenstwa kontrolera,

panel operatora, bariery $wietlne, rygle
bezpieczerstwa, albany, skaner

Zasieg robota 1400 - 2100 mm
Stét [ pozycjoner 2 x pozycjoner 1-osiowy
Dopuszczalne obcigzenie 125 — 1000 kg na strone

Zrédto spawalnicze (opcjonalnie)

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric

Osprzgt spawalniczy, palnik (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS

Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann

Ochrona wyposazenia (opcjonalnie)

System bezpieczerstwa kontrolera,
panel operatora, bariery $wietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner



Zasigg robota

1400 - 2100 mm

Stét / pozycjoner

Pozycjoner 3-osiowy

Dopuszczalne obcigzenie

125 — 500 kg na strone

Zrodto spawalnicze (opcjonalnie)

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric

Osprzet spawalniczy, palnik (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS

Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann

Ochrena wyposazenia (opcjonalnie)

System bezpieczenstwa kontrolera,
panel operatora, bariery $wietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner

Zasigg robota

Stot / pozycjoner

Dopuszczalne obcigzenie

Zrodio spawalnicze (opcjonalnie)
Osprzet spawalniczy, palnik (opcjonalnie)
Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Qchrona wyposazenia (opcjonalnie)

Zasieg robota

Stot / pozycjoner

Dopuszczalne cbcigzenie

Zrodio spawalnicze (opcjonalnie)
Osprzet spawalniczy, palnik (opcjonalnie)
Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

QOchrona wyposazenia (opcjonalnie)

Zasieg robota

Stét / pozycjoner

Dopuszczalne obcigzenie

Zrédlo spawalnicze (opcjonalnie)
Osprzet spawalniczy, palnik (opcjonalnie)
Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

Qchrona wyposazenia (opcjonalnie)

Zasieg robota

Stet / pozycjoner

Dopuszczalne cbcigzenie

Zrodio spawalnicze (opcjonalnie)
Osprzet spawalniczy, palnik (opcjonalnie)
Stacja czyszczaca (opcjonalnie)

QOchrona wyposazenia (opcjonalnie)

1400 - 2100 mm

2 x pozycjoner 2-osiowy

125 — 800 kg

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric
Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS
Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann
System bezpieczeristwa kontrolera,

panel operatora, bariery swietine, rygle
bezpieczerstwa, albany, skaner

1400 - 2100 mm

2 x pozycjoner 1-osiowy

125 - 1000 kg

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric
Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS
Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann
System bezpieczeristwa kontrolera,

panel operatora, bariery $wietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner

1400 — 2100 mm

2 x pozycjoner 1-osiowy
125 - 1000 kg

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric
Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS
Fronius, Abicor Binzel SKS, Thielmann
System bezpieczeristwa kontrolera,

panel operatora, barlery swietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner

1400 - 2100 mm

2 x pozycjoner 1-osiowy, tor jezdny

125 — 2000 kg

Fronius, Kemppi, SKS, Lincoln Electric
Fronius, Abicor Binzel, Dinse, SKS
Fronius, Abicor Binzel, SKS, Thielmann
System bezpieczeristwa kontrolera,

panel operatora, bariery Swietine, rygle
bezpieczenstwa, albany, skaner
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